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2.2 Cas de la panne de I'alignement de descente sur un ILS de categorie | décalé.............cccoevvinnenes 1-1-2-1
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3.3 Segment d’approche INEMMEIAINE ..........c.eurieiierieire e [1-1-3-4
3.4 SEGMENT A& PIECISION ......vuceieeciei et 1-1-3-6
3.5 Segment d'approche INTEIMOMPUE ........cceuiuiiieicirieeiee ettt [1-1-3-11

3.6 Approches de précision simultanées vers des pistes aux instruments paralléles ou
QUASH PAAIIBIES........cvveviii ettt I-1-3-14
3.7 PUBNICALION ...ttt [1-1-3-15
Chapitre 4. MLS ECAIE............cuieeceeeeee ettt ettt sttt ae b ae s 1-1-4-1
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4.2 Cas de la panne de I'alignement de descente sur un MLS de catégorie | décalé.............ccoeuvunnenee. 1-1-4-1
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2.1 GBNETANES ....eveeeeeei et ettt [1-2-2-1
2.2 ApProche iNtErMETIAINE. ........ccevieeieireire e [1-2-2-1
2.3 Segment d'approChe fiNAIE .........cov v [1-2-2-1
2.4 PUDIICALION ...ttt [1-2-2-2
chapitre 3. VOR OUNDB SaNS FAF ...ttt e [1-2-3-1
3.1 GBNEIAINIES ..ottt [1-2-3-1
3.2 Segment d'approChe INILIAIE .........c..evrieeieiieieieee s [1-2-3-1
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3.4 Segment d'approChe fiNAIE ..........cccicveiiecece e [1-2-3-1
3.5 Pente ou tauX 08 AESCENTE ......c.vueicecie e [1-2-3-2
3.6 Utilisation d'un repére de palier de deSCENTE............ciurieiriinieicre e [1-2-3-2
3.7 Point d’approche interrompue (MAPT) .......c.oirereee e 1-2-3-2
Chapitre 4. VOR OUNDB @VEC FAF ..ottt [1-2-4-1
4.1 GENEIANES ........veeceeeceeicereiee et a sttt [1-2-4-1
4.2 Segment d'approChe INIHIAIE. .........c.ev v [1-2-4-1
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4.4 Segment d'approChe fINAIE ..........c.o e [1-2-4-1
4.5 Point d’approche interrompue (MAPT) ...ttt [1-2-4-2
4.8 PUDICALION ..ottt sttt [1-2-4-2
Chapitre 5. RaAdIOGONIOMERNIE...........cueviueiiictciie ettt sb bbb bbb [1-2-5-1
B2 @ITIVEE ..ottt [1-2-5-1
5.3 segment d'approche iNItIAle ..........c.cuieriiinire e [1-2-5-1
5.4 5egMENt INTEIMEMIAINE .......coveereieeice e [1-2-5-1
5.5 segment d'approche fINAle. ..o [1-2-5-1
5.6 segment d'approChe INTEITOMPUE ........c.vcururieciereeerreeere ettt [I-2-5-2
CRAPIIE B, SRA <.ttt f bbbt [1-2-6-1
8.1 GENETANIES ...t [1-2-6-1

6.2 segment d'approChe iNIIAIE ..o e [1-2-6-1
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6.3 segment d'approche iNterMEIAINE ..........coceieiiiriere e [1-2-6-2

6.4 segment d'approche fINAlE..........co e [1-2-6-2

6.5 segment d’approChe INtEITOMPUE .........ccvveeiiieeree e [1-2-6-3

6.6 OCA/H e 12 PrOCEAUIE .......cvviceiecte ettt ettt a sttt nas [-2-6-3

Section 3. CIItEreS €N FOULE .......cvreeceeeresreseesessessesessese s se s se s e s s sss s s s s ss e s s sse s sneasssessessssessessssessens 1I-3-1

Chapitre 1. ROUIES VOR BENDB ...ttt [1-3-1-1

11 GENBIANIES ....voveveecer ettt sttt [1-3-1-1

1.2 Aires de franchissement d'ODSIACIES .........cuvveririieerce s [1-3-1-1

1.3 Franchissement d'ODSEACIES ... s [1-3-1-1

1.4 Construction des aires pour les routes VOR et NDB............cccoouiueiieiiicciccccecee e 1-3-1-2

1.5 Altitude minimale de CroiSIEre (MEA)........oiiirirreinisesee et esees [1-3-1-4

1.8 PUDIICALON ...ttt a bbb I-3-1-4
appendice A au chapitre 1. Routes VOR et NDB — méthode affinée de construction d’aires de

franchisSEMENT d'ODSIACIES.........cvucviicicice bbb [1-3-1-App A-1

1. GBNEIANES ..ottt [1-3-1-App A-1

1.1 Champ d'appliCALION .........c. et [1-3-1-App A-1

2. Aires de franchissement d'ODStACIES ..o [I-3-1-App A-1

2.1 Aire primaire et aires SECONAAIIES ........cciviveririieriiceee e [1-3-1-App A-1

2.2 RESEIVE ...ttt ettt b bbbttt n s [1-3-1-App A-1

3. Franchissement d’ObSIACIES ..........ccovciiiiiiiieerr s [1-3-1-App A-1

4. Construction d'aires pour routes VOR €t NDB ..........ccocvieninieninienseeneesee s [1-3-1-App A-1

A1 VOR oottt ettt b e bbbttt 1-3-1-App A-1

A2 NDB ...ttt ettt bbbt b et b st 1-3-1-App A-1

4.3 Aires de protection assOCIEES & dES VIFAZES .......cevrerrureirrurineieireeieesesetsereie e sesseeeees [I-3-1-App A-1

Appendice B au chapitre. Calculs statistiques des aires primaires et secondaires et de leurs

ANGIES A'EVASEIMENT ..ottt 1-3-1-App B-1
1. GBNETANES ..ottt ettt ena bbb s enans [1-3-1-App B-1
2. Précision d’utilisation du systéme de navigation ............ccccccvvvvieccessrs e 1-3-1-App B-1
3. BVASEMENT ..o et es 1-3-1-App B-1
3.1 Evasement de I'aire PriMaire ..........ccveerieineirieineineeeise et [1-3-1-App B-1
Chapitre 2. Altitudes MINIMAIES A ZONE ..o [1-3-2-1
1 Altitude minimale de franchissement d'obStaCIES ..........ccoiririiiriiirr s [1-3-2-1
1.1 Altitude MiINIMAIE 08 ZONE.....c.cuiceeieice bbb [1-3-2-1
Section 4 Criteres d'attente ... —————— 11-4-1
Chapitre 1. CHtEreS d'attente ..........c.eviueiiceeeecee ettt b ettt bbb 1-4-1-1
1.1 forme du circuit d’attente et terminologie CONNEXE ........cvvvrvrriirirerire e [1-4-1-1
1.2 procédures d’entrée et d'attente ..........ccveeri e 1-4-1-1
1.3 coNStruCtion d’aireS A'atteNte ..........cvviuierce s [1-4-1-2

1.4 conditions spéciales pour la planification de procédures d’attente VOR-DME ou LOC-DME et
construction des aires COrreSPONUANTES.........c..euieeereirierieireireeree et 1-4-1-4
1.5 PUBICALION ....cevt ettt bbb n s 1-4-1-6
Appendice A au chapitre 1. Paramétres pour la construction d’aires d'attente ...........ccooevvrerivnineens I1-4-1-App A-1
1. PAramMetreS A8 VIFAGE ......c.ovuereecieieeeie ettt [1-4-1-App A-1
2. vent significatif en regard de laltitude...........cocvercnirii e [1-4-1-App A-1
3. température en regard de Ialtitude..........coeeeerrierrece s [1-4-1-App A-1
4. distance oblique dme en regard de la distance au SOl...........ccoceeerivcecccccese e [1-4-1-App A-1
5. vitesse vraie (VV) en regard de la vitesse indiquée (V1) et de l'altitude..........cccoevevrrirrininnen. [1-4-1-App A-1
6. Formules pour les calculs de paramétres d'aire d'attente de base ...........cccoceeveviercrinine 1-4-1-App A-1
6.1 Formule pour le calcul de 1a VItESSE VIaIE.........cueuiurieriierierere e [1-4-1-App A-1
6.2 Formule pour le calcul de la vitesse angulaire de Virage .........cceereeureneienineirnerenreeseeeeens [-4-1-App A-1

6.3 RAYON dE VIrAgE (R)....vveevieriieieiriieiseise ettt [1-4-1-App A-1
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6.4 Formule pour le calcul du rayon de la zone d’effet de CONE .........covvvvercvicincnicscee, [1-4-1-App A-2
6.5 Formule pour le calcul de la distance au sol dme minimale utilisable .............cccoocvveiverennnne. [1-4-1-App A-2
6.6 Formule pour le calcul de la VitesSe du VENL............cceeeiiieceee e [I-4-1-App A-2

Appendice B au chapitre 1. Détermination des marges suppplémentaires de franchissement

d'obstacles pour des niveaux minimaux d’attente dans des régions accidentées ou montagneuses........ [1-4-1-App B-1
SUPPIEMENE 818 PAMHIE 1] ... [1-4-1-Supp-1
1. Marge de franchissement d'obsStacles ILS ..o [1-4-1-Supp-1

2. Valeurs de performances de I'équipement de bord et de I'équipement au sol associées
aux surfaces d'évaluation d'obstacles des catégories | et Il utilisées dans le modele

MANEMALGUE .......cvviecrieece et bbbt bbb a bbb st [1-4-1-Supp-3

2.1 Valeurs de I'équipement de bord et de I'équipement au sol utilisées dans le modéle
MATNEMALGUE ...ttt [1-4-1-Supp-3
2.2 MaiNtien SUF FAISCEAU . ......cvu ettt [1-4-1-Supp-3
2.3 Défaillances de systéme de Catégorie Il ... [1-4-1-Supp-4
PARTIE lll. PROCEDURES DE NAVIGATION FONDEE SUR LES PERFORMANCES. ............ccocosmmmmmmensssesmessssesessssessens -1
Section 1. Principes fondamentauX ... -1-1
Chapitre 1. CONCEPLS RNAV ........ociiiecieictsee ettt bbbt bbb l-1-1-1
1.1 GBNETANES ..ottt l-1-1-1
1.2 Erreur teChNIQUE 08 VOL........c.ieiiicecise ettt ll-1-1-3
1.3 Relevement magnétique sur un segment de route PBN (RNA QU RNP)..........ccccoviiiiiiiininiin -1-1-3
1.4 ValBUIS TAMPON........oieecectcteee ettt bbbttt bt b b n s -1-1-3
1.5 Aire de protection d’'un segment reCtiligne...........ccoveveecieerrce s l-1-1-4
1.8 REPEIES ...ttt bbb bbbt e e Rt bbbt b st -1-1-5
Chapitre 2. RNAV @VEC GNSS ..ottt ettt ettt bbb ettt ll-1-2-1
2.1 GENBTANES .....vvovveeeeceiicecte ettt l-1-2-1
2.2 XTT, ATT et demi [argeur d’aire ..........ccoceueueriissreseeeere e l-1-2-1
Chapitre 3. RNAV @VEC DME/DME ........coeiiiriieieiscieietseie ettt sttt es st snsassesas l-1-3-1
3.1 GENBTAINIES ..ottt l-1-3-1
3.2 RESEIVE ..ottt R R AR 1-1-3-1
3.3 Précision d'utilisation de systtme RNAV DME/DME ..........ccccoviiueiiiieieesercee e l-1-3-1
3.4 Erreur teChNIQUE & VOL.........ov i ll-1-3-1
3.5 Tolérance de CalCul de SYSIEME ........cccuieriiirie e l-1-3-1
3.6 XTT, ATT et demi-largeur d’aIMe .........ccorurrerecerecr et l-1-3-1
3.7 Couverture de l'aide de NAVIGAtION ..o ll-1-3-2
3.8 ValIAHON ... l-1-3-2
Chapitre 4. RNAV @VEC VOR/DME.........c.ooiuieieiei ettt sttt s sttt ll-1-4-1
4.1 GENETANES ..ottt bbb l-1-4-1
4.2 RESEIVE ..ottt ettt bbbttt l-1-4-1
4.3 Précision d'utilisation de systeme RNAV VOR/DME ...........ccooinmnnnnnesene e l-1-4-1
4.4 Erreur teChNIQUE e VOL.........c.cveiiiriecsce ettt 1l-1-4-1
4.5 TOIBranCe de SYSIEIME ... 1l-1-4-1
4.6 XTT, ATT et demi [argeur Q'aINe .........cceriierre et [1l-1-4-1

Chapitre 5 RNAV AVEC GBAS ...ttt bbbt [1l-1-5-1
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Section 2 (041 =Y LT T T G li-2-1
Chapitre 1 Longueur minimale d’'un segment limité par deux points de cheminement..........c..cccocovrevininnnes l-2-1-1
11 GBNETANES ...ttt bbbttt l-2-1-1
1.2 Détermination de la longueur minimale du segment RNAV ... l-2-1-1
1.3 Cas particulier du segment : DER — premier point de cheminement ............cccocvvinniennens 1l-2-1-2
1.4. Détermination de la distance minimale de stabilisation .............occeoereernerriceses e l-2-1-3

1.5 Insertion d’un point de cheminement qui n’est pas un point de cheminement avec virage
A LINterieUr d'UN SEGMENL ..ot aena l-2-1-9
Chapitre 2 Protection des virages et évaluation des obStacles.............covvieerinieniniieeseeeseessiins 1-2-2-1
2.1 GENBTANLES ....ovvveeeeceiciete ettt [l-2-2-1
2.2 Méthode d’arcs CIFCUIAIMES ............cueuieeeiececireeie ettt [1-2-2-1
2.3 Méthode de spirale de vent/spirales SIMPIIfIEES .........c.cccvvvrieiieiccce s 11-2-2-2
2.4 MEhode de VIrage RF ... [1l-2-2-3
2.5 Evaluation des ODSIACIES ..o [1l-2-2-5
Chapitre 3 Construction de procedures RNAV avec configurationen Touen Y .......c.cccceveveviverersecrenennnn, 1-2-3-1
3.1 CONCEPE GENETAI ... 1-2-3-1
3.2 Segment d'approChe INILIAIE ............crieeeieric e 1-2-3-1
3.3 Segment d’approche INEEMMETIAINE ..o e [1l-2-3-2
3.4 Segment d'approChe fiNAIE .......ccceuiuririiierier s [1l-2-3-2
3.5 Segment d’approche INEEITOMPUE .......c.cvcviviiecieiictscee et -2-3-3
Chapitre 4 Altitude d’arrivée en région termMINAIE ...........cocuririiiririnee e [1l-2-4-1
4.1 GBNETANES ..ottt bbb l-2-4-1
4.2 CONSITUCHION. ...ttt bbbttt [1l-2-4-1
L o) 1= =111 1o TSP TR [11-2-4-1
4.4 Détermination de l'altitude minimale d’arrivée en région terminale ...........cccoevvveneinnencneineenenn, 1l-2-4-1
4.5 Représentation cartographiUe ...........cccereerenieineinieinene et 1l-2-4-2
Chapitre 5 Codage des bases de données de Navigation.............c.ccceerieriiirenicsseeceeee e 1-2-5-1
5.1 GENATANES ....ovvceeeecee et [1l-2-5-1
5.2 Types de code parcours-eXtremite ..ot 1l-2-5-1
5.3 Application & la conception de ProCEAUES ...........civriiiierieireirreee e [1l-2-5-1
Appendice au chapitre 5. Régles de création des codes parcours extremité ............covrerevereerenerenennnns [1I-2-5-App-1
Chapitre 6 Application du bloc de données fas pour le SBAS etle GBAS.........ccccoooevicerecececee e, 1-2-6-1
8.1 GENETANLES .....o.vvrvercececccs ettt [11-2-6-1
B.2 RESEIVE ..ottt s R R Rt [1l-2-6-1
8.3 RESEIVE ...ttt bRt [1l-2-6-1
6.4 SpECIfications & QUANILE ..o [1l-2-6-1
Appendice A au chapitre. Description du bloc de donneés fas concernantle SBAS .............cccoevievnee. 1I-2-6-App A-1
1 Généralités sur le bloc de données fas (FAS data block) pour le SBAS..........ccooeveeienneee. 11-2-6-App A-1
2 Contenu du bloc de données FAS ... s [1-2-6-App A-1
2.1 GBNBTANIES .......ooevevcvcccve ettt e [1-2-6-App A-1
3 Explications des entrées des champs de données du bloc de données FAS ..............c........ 1-2-6-App A-1
4 Principaux éléments de données pour le concepteur de procedures...........oceeeeerererenenas 1I-2-6-App A-4
5 Codage du bloc de données fas dans le cas des procedures non dans 'axe..........c.ccccuee. 1I-2-6-App A-5
Appendice B au chapitre 6. Codage du bloc de données fas du GBAS ... [1l-2-6-App B-1
Section 3. Construction des ProCEdUrES.........cu i ————— li-3-1
Chapitre 1 Proc&dures de QBPAIM ..........covcuiieicieiicceee et a bbb M1-3-1-1
11 GBNETANES ..v.cveeecee ettt l-3-1-1

1.2 Departs €N lIgNe Aroite.........c.ovrveiiurieiirce sttt ettt l-3-1-1
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1.3 Largeur d'aire au debut du dPart ..ot l-3-1-1
1.4 DEPAMS QVEC VITAQZE ... ceeeeeeeeeieirc ettt ettt eee s et es et s e s b b ee st e s s es e ensesesnnna -3-1-1
Chapitre 2. Procédures d’arrivee et d'approChe ..ot es e [l-3-2-1
2.1 GBNEIAINIES ...ttt et e AR 1-3-2-1
2.2 ROULES Q'AITIVER.......ceeeieeeeieee ettt ettt e bbbttt ettt 1l-3-2-1
2.3 Segment d'approChe INILAIE .........ccccvicuiiiicice e e MI-3-2-1
2.4 Segment d’approche INLEIMEIAINE ...........ccvvvieiiiciecce e [I-3-2-2
2.5 Approche interrompuUE @VEC VIFAGE .......cvuirireuirireirienisei it 1l-3-2-3
2.6 Fin du segment d’approche iNtEIMOMPUE .........c.veeriuierieiieereireeesee s 1l-3-2-3
Chapitre 3. Procédures d’approChe ClasSiQUE............cvueieuriirieiriireirieeeese ettt [11-3-3-1
3.1 GBNEIANES ...ttt 1-3-3-1
3.2 Segment d'approChe fiNAIE ........c.euierirriirc e l-3-3-1
3.3 Segments d’approche interrompue, initiale et intermédiaire............covvinnennsnneeene Ml-3-3-1
Chapitre 4. APV/navigation verticale barométrique (BARO-VNAV) ..., 11-3-4-1
4.1 GENEIANES .......oveveececi ettt sttt 11-3-4-1
4.2 CoNAItiONS NOMMAIES ........veceeeieerieeee ettt es e see et e et esnnnns 1l-3-4-1
4.3 Segment apV (BARO-VNAV) ..ottt l-3-4-3
4.4 Détermination de 'OCH pour le SEgMENE APV ........cviiiiririnieesis e 1l-3-4-6
4.5 Marges de perte de NAUTBUL.........coouuiiiiiii e 1I-3-4-8
4.8 PUDICALION ..ottt sttt [11-3-4-9
Appendice A au chapitre 4. Correction en fonction de la température ..........cccooeevvcevicececescee, 11-3-4-App A-1
1.1 Nécessité de correction “temperature” .........ccccovvveeeeeceessr s [1-3-4-App A-1
1.2 Tables de COIMECHONS .....c.cviviieieiriiieecce et 11-3-4-App A-1
1.3 CalCul des COMECHIONS .....c..cvieeiricirieirere et 1l-3-4-App A-1
1.4 Hypothese relative aux gradients verticaux de température.............coooevenennneneneneen. [1l-3-4-App A-1

Appendice B au chapitre 4. algorithme de calcul de la hauteur d’une surface définie par quatre

POINS AANS ESPACE .....vuveererece st [1I-3-4-App B-1
Appendice C au chapitre 4. Calcul de 'OCH
Traitement des obstacles pergant les OAS APV Baro-VNAV ..o 1-3-4-App C-1
Chapitre 5. Procédures APV et de catégorie | SBAS ...t [l-3-5-1
B INEFOAUCHION ..ttt ettt 11-3-5-1
5.2 Segment d'arrivée et d'approche iNitiale...........cc.errrierieeereee e 1I-3-5-2
5.3 Segment d’approche INEMMETIAINE ..........covuriiurierierirese s l-3-5-3
5.4 Segment APV ou segment de Categorie L.........ccvvieiicriiciceice et 11-3-5-4
5.5 Segment d’approche INEIMOMPUE ........cceuieiriirierieirise e 1-3-5-9
5.6 Approches simultanées paralléles ou quasi paralléles sur pistes aux instruments
(ILS/MLS/GBAS/APV-SBAS) ......cvveieiririiiisiieiessse sttt sss s ssss s s ssnsns 1l-3-5-11
5.7 Approche APV SBAS avec alignement de trajectoire d’approche finale decale..........c.cccocrivnnee. 1l-3-5-12
BUBRESEIVE ...ttt bbb 1l-3-5-12
5.9 Publication d8 FOACIH ..ottt s 1l-3-5-13
Appendice au chapitre 5. Approches APV-SBAS a forte pente (jusqu’a 6,3° (11%))....c.eveereeererireerinenns 11-3-5-App-1
T GENEIANES ..ottt [11-3-5-App-1
2 Conception deS PrOCEAUIES .........cceviueuricteiieeie ettt bbbt b b [11-3-5-App-1
2.1 Critéres de franchissement d'ODSIACIES ........c.cuviriiririrr e [1I-3-5-App-1
2.2 Détermination des coefficients d’'OAS APV de SBAS ... [11-3-5-App-1
2.3 Détermination de la hauteur de I'obstacle a I'approche équivalente .........c.ccccoovvvevciccverennnn, 11-3-5-App-2
2.4 RESEIVE ...ttt bbb b bbb bbbttt bbb s [11-3-5-App-2
2.5 RESEIVE ...ttt 11-3-5-App-2
3 Marge de perte de hauteur et autres CONSIAErations...........cccvceverirenenencn e I1I-3-5-App-2
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